Elsd kisérlet kp, szamértékénekelméletimeghatarozasara

Az [1]-ben — az (1) alattidé-egyenletekbl kiindulva — meghataroztam a (lokalis)
hiperbolikusKo alaprendszer dt idejének és a (vonatkozé lokalitAsartozo) K=° elliptikus
alaprendszer dT idejének egymashoz képesti vistolyd, tovabba a kapcsoldédd dxiX
viszonyt ott a (11) és (12) egyenletek fejezték ki:

(1) dT = dt-\/kpg — 1 és

Most induljunk ki atér-egyenletekbl (Id. [2] (4) alatti €3] (10) alatti egyenleteinetér-
részet):

(2) dx ' kv dx-v-dt 65 dX’ = R_y+ dX+(-v)dT _ [R_y+ dX-v'.dT
RO V*z kO V*Z

eés szamoljuk végig (afl]-ben latottakhoz hasonl6 modon) az ottdmaitaréertek tér-
vonatkozasu ,ikertestvérét”! (Most-vc,. €s -v*— +(K,-Cp)..) Tehat tételezzik fol, hogy
minden 0< valés értékre (Rko):

K(co=e) dx—(co—e)dt
ko \/1_(00—8)2

ko—v
— Kpo —

. dx’'(e) k3 _
(3) th—)O dX’(S) - gg)lg \]R(ko - 1

—(co+e)) dX+(ko—(co+e))-dT

ko (ko—(co+e))’

(Az egyenlet jobb oldalan aegativ elojelet az indokolja, hogy ami Kban pozitiv
elmozdulas, ag">-ban értelemszéen ellentétes — azaregativ)

A tovabblépéshez helyettesitsik be (1) Osszéfgpl (ahol most szintén wc,.
hiperbolikus és v=-v*- +(K,-Co). elliptikus esetben) dT-t és dX-t a (3)-ba:

(ko (C0+L))
i Kco—e) dx—(co—¢)-dt
(4) -1 = lim - o D] ° = (x)
g0 |Ree - (Coﬂ)) (CO 8)2 o Vkpo— 1-dx+(ko—(co+8))-dt-\/kpo—1

E hatarérték haromtényés szorzat&ISO tényedjénekreciprokat az[1]-ben végigszamoltuk
(Id. ott a (4) formulat, és annak a 3. old. alsszé&ben talalhato, kisargitott jobb oldalat):

k(co—s) kpo+1
(5) lim R T K3, +(kpo—1)2
e—>0 (ko—(co+e)) Do Do

tehat (*) igy folytathato:
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Azt kaptuk tehat az igen hosszu (4) egyenlet ,l&&fanek” 6sszevetésdphogy
{=—_1 _1)2 —
(6) 1 - (kDo_l)z = (kDO 1) - 1
vagyis, tekintve, hogy @¢-1)>0 biztosan teljestil:

(7) Kp, =2 = (a[4] pl. (6) vagy (17) formulaja miatt)Rp, = 2

Dobbenetesen meglepredménylnk szerint agiperbolikus alaprendszerben, valamint a
Ko ° elliptikus alaprendszerben lokalisan métheebességek— soha el nem érhdtar

tetsBlegesen megkozelithietfelsd korlatja:
(8) R, = ky = Kkpo-Co = 2¢, tovabba: Ro—¢co =Ko —¢€, =¢,

Magyaran haromosztati modellinkben a(z elélealehatarsebesség az éterhez képesti

fénysebesség kétszerese! Mas szavakkaorbileti athajlasi pontként jik6dé” c, éppen

felezi a k=R, sebességtartomanyt. Még maéasképpen fogalma&vpd]-beli vizsgalataink




szerinti az A=Anin=4 érteék — mint_egyediKitintetettérték — valésul meg modelliinkben. Ez

nem all éppen ellentétben altalanos szimmetriasérddel!

Viszont igencsak ellentmond korabbi vizsgaloddswmk, amelyek szerint — kisérleti

tapasztalatokra hagyatkozva —a*114,8541986 ertekkel szamoltunk!

Fololdhat6 ez az ,ellentmondas”...?

Budapest, 2010. oktéber 3., vasarnap Topa Zsolt
fizikus, szakktzgazdasz
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